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» Dossier Présentation (vert) DP1 a DP2
» Dossier Technique (jaune) DTt a DT15
» Dossier Réponse (blanc) DR1 a DR15

Documents a rendre obligatoirement en fin d'épreuve :
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Dossier Technique ;

* les candidats formuleront les hypotheses qu'ils jugeront nécessaires.
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PRESENTATION GENERALE

L'étude porte sur une entreprise de tabrication de batteries pour automobiles (12 volts).
La chaine de montage produit actuellement 3000 batteries par jour.

1 -DESCRIPTION STRUCTURELLE D'UNE BATTERIE AUTOMOBILE (DP 2)

- Une batterie est constituée de 6 éléments de 2 volts montés en série (voir figure 4).
- Chaque élément comporte des plaques (+) et des plaques (-). Ces plagues sont
rectangulaires (voir figure 1).

> Les plaques (-) sont insérées dans des pochettes isolantes

miCroporeuses.
> Les plaques (-) et (+) sont empilées alternativement par groupe de 8
[4(+) et 4 (-)] (voir figure 2).

> |es plaques (+) sont connectées en paraliléle.

> Les plaques (-) sont connectées en paralléle.
- Les 6 éléments sont introduits dans un boitier a 6 cases (voir figure 4 ).
- Ces éléments sont connectés en série pour obtenir une tension de 12 V.

soudage s'effectue entre les plots en plomb (voir figure 3) et a travers les 5 trous des

cloisons du boitier de la batterie (voir figure 4).

- La partie supérieure de ce boitier est fermée par un couvercle traversé par 2 bornes
I'équipement électrique de la voiture sera raccordé sur les 2 bornes de la batterie.
(voir figure 4).

- Chaque logement d'élément contient de I'acide.

2 -DESCRIPTION FONCTIONNELLE DE LA CHAINE DE FABRICATION DE BATTERIES

Etape 1 : Confection d'éléments de 2 V.
Empilage alternatif de plagues positives et négatives.
Connexion en paralléle des plaques positives par surmoulage d'un pavé en
plomb.
Connexion en paralléle des plaques négatives par surmoulage d'un pavé en
plomb.
Surmoulage des bornes de la future batterie sur le premier et le dernier
élément.

Etape 2 : Mise en place de 6 éléments dans un boitier.

Etape 3 : Liaison électrique, en série, de ces 6 éléments.

Etape 4 : Fermeture du boitier par thermo-soudage-d'un couvercle.

Etape 5 : Test électrique des batteries.

Etape 6 : Tri des batteries (bonnes / mauvaises).

Etape 7 : Test d'étanchéité des batteries.

Etape 8 : Introduction de I'électrolyte.

Etape 9 : Mise en charge.

Etape 10 : Test de charge et de décharge de la batterie.

3 - PROBLEMATIQUE INDUSTRIELLE

Le plan directeur de production prévoit de-passer a 4500 batteries
fabriquées par jour.

It faut déterminer si les équipements actuels permettent une telle évolution
de la production sinon envisager de ies modifier.

De plus, de nombreuses pannes réduisent la productivité, le-service
maintenance souhaite éliminer les pannes les plus pénalisantes.

bP 1
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1 EMPILAGE DE 4 PLAQUES ( +)
ET 4 PLAQUES {-)
 Figure 2 1

Nota:
/ Les plaques (-} sont isoldes
des plaques (+) par des

galnes non représantées

1 PLAQUE { -)

CONNEXICN EN PLOMB DES PLAQUES —
CONNEXION EN PLOMB DES PLAQUES +

i /

L7 ELEMENT pe 2v
{constitué de 4 plaques (+)

. at 4 piaques {-}}
1 ———

Cloisons

S BORNES DE LA BATTERIE

Las 6 éléments moniéa dans le boltier

sont dissimulés par les cioisons, seules

les connaxions en plomb sont visibles
Lweeanquis
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CHAINE DE SOUDAGE - MACHINE "DAGA"

A - Notice technique de cette chaine (voir document DT3)

La chaine de soudage permet de lier électriquement, en série, les 6 éléments de 2 volts constitutifs
d'une batterie.

Son fonctionnement est actuellement le suivant :

- Un boitier possede 6 logements pour 6 éléments. || posséde donc 5 cloisons internes.
Chagque cloison possede au niveau du soudage des éléments un trou de 12 mm de diamétre
(voir page DP2).

- 2tétes indépendantes (T1 et T2) permettent le soudage des éléments.
La téte T1 permet de souder les éléments a travers les trous 2 et 4 du boitier.
La téte T2 permet de souder les éléments a travers les trous 1, 3 et 5.

1. Etat initial

La téte de soudage T1 est en position haute.
Sur le tapis, une batterie B1 est bloquée sous la téte T1.
Sur la batterie B1, aucun soudage n'est déja réalisé.

2. Soudage atravers les trous 2 et 4

Descente de la téte T1.
Soudage par la téte T1, au niveau du trou 2, de la batterie B1.
Le soudage est réalisé de la maniére suivante :
- fermeture de la pince pour déformer les plots de plomb de chaque cété du trou de
la cloison du boitier ;
- soudage par point en envoyant un courant intense dans la pince ;
- ouverture de la pince.
Remontée de Ia téte T1.
Deblocage de la batterie B1 qui se trouve entrainée par le tapis.
Arrét et blocage de ia batterie B1, toujours sous la téte T1.
Descente de la téte T1.
Soudage par la téte T1, au niveau du trou 4, de la batterie B1.
Remontée de la téte T1.
Déblocage de la batterie B1 qui se trouve entrainée par le tapis.

3. Soudage a travers les trous 1, 3 et 5

Arrét et blocage de la batterie B1 sous la téte T2.

Descente de la téte T2 ; Soudage par la téte T2, au niveau du trou 1, de la batterie B1 ;
Remontée de la téte T2.

Déblocage de la batterie B1 qui se trouve entrainée par le tapis ; Arrét et blocage de la
batterie B1, toujours sous la téte T2.

Descente de la téte T2 ; Soudage par la téte T2, au niveau du trou 3, de la batterie B1 ;
Remontée de la téte T2.

Déblocage de la batterie B1 qui se trouve entrainée par le tapis ; Arrét et blocage de la
batterie B1, toujours sous la téte T2.

Descente de la téte T2 ; Soudage par la téte T2, au niveau du trou 5, de la batterie B1 :
Remontée de la téte T2.

Déblocage de la batterie B1 qui se trouve entrainée par le tapis.

Remarque : Dés que la batterie B1 est évacuée par le tapis sous la téte T1, une batterie B2 peut
étre avancée sous la téte T1 et subir les mémes opérations.

DT1



B —- Notice de la pince (voir document DTS)

Analyse d'une téte actueile

- La montée et la descente de la téte sont assurées par un vérin hydraulique : vérin de levée
du bloc pince (non représente).

- La fermeture et I'ouverture de la pince sont assurées par un vérin hydraulique : vérin de
pince.

- La liaison glissiére entre le doigt de pince 2 et le module horizontal 0 n'est pas représentée
sur le document DTS.

On précise les mouvements relatifs suivants (ces mouvements sont tous contenus dans des plans
paralléles au plan XY) :

Couples de pieces Mouvement relatif

Doigt de pince 1/ Module horizontal 0 Translation de direction paraliéle & X
Doigt de pince 2 / Module horizontal 0 Translation de direction paralléle a X
Bieliette 3 / Doigt de pince 1 Rotation d'axe (B, t:)

Biellette 3 / Levier 4 Rotation d'axe (F, Z)

Levier 4 / Module horizontal 0 Rotation d'axe (K, Z)

Biellette 5 / Levier 4 Rotation d'axe (E, Z)

Biellette 5 / Support de pince 2 Rotation d'axe (C, ? )

Biellette 6 / Support de pince 1 Rotation d'axe (A, 2)

Biellette 6 / Levier 7 Rotation d'axe (I, Z)

Levier 7 / Module horizontal 0 Rotation d'axe (K, 7.)

Biellette 8 / Levier 7 Rotation d'axe (J, Z.)

Biellette 8 / Support de pince 2 Rotation d'axe (D, Z)

DT2



CHAINE DE SOUDAGE

EXISTANTE

Vérins d'améts et de blocages des

| Figure 5§



NOUVELLE CHAINE DE SOUDAGE
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SCHEMA PLAN DE PINCE FERMEE
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DOIGT DE PINCE

+
GLISSIERE A AIGUILLES

198

Unités des longueurs : mm
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ACTUEL
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CABLAGE HYDRAULIQUE ENVISAGE

zN

Vérin de l[evée de Vérin de levée de Vérin de levée de
la tate 1 la téte 2 la téte 3
L] | L]
Bavi B AVl vaBiav ' X vARNAN
M T W . NN\ M
e ™
accumulateur
- —
\__/ ~

DT9



Caractéristiques des batteries chargées

Capacité de 65 Ah

Tension de la batterie chargée 15 V
Courant de court circuit 210 A
Tension nominale 12V
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Principe de la charge des batteries

Pour étre chargées, les batteries sont placées sur une palette et connectées en série les
une aux autres. Puis chaque palette est connectée en paralléle sur la plate forme de
charge. Chaque plate-forme est alimentée par un hacheur. L'installation comprend 4
plates-formes.

Afin de compenser la chute de tension due a la résistance interne, la tension pendant la
charge doit étre égale a 120% de U nominale. Le courant de charge varie de 800 mA a
15 A. Le faible courant de charge du début permet d'éviter une élévation anormale de la
température de I'électrolyse. Celle ci ne doit pas dépasser les 50°C. L'évoiution du
courant est par palier ; 800mA pendant 30 min, puis 6 A pendant 40 min, pour finir a la
valeur de 15A. La durée de charge varie de 18h & 22h suivant le nombre de batteries
connectées.

DT 10
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Structure des casiers de charge
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Palette de batteries
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Mise en paralléle des palettes de
batteries
alimentées par le nouveau dispositif

Exemple de palette de batteries montées en série



SYNOPTIQUE DE L'INSTALLATION
DES CHARGEURS
3
Transformateur
20kV/3*240V
”l 1000kVA
Qo \
j -
Q1 X Vers redresseurs a thyristors
(ancienne instailation)
I
Redresseur
triphasé
PD3
Tension continue : 324V
d d d
KM7 - x6-— -KM2- \ lnterrgpteur KM 1
statique
Hacheur \ Régulateur
ballast
L1
_ ]§ L - [ 1
D1 —_ —_ A - -
ZS I | | [ !
I | | I |
| | [ : :
| | |
S - —1 - | 1
Nouveau dispositif Installation existante
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Schéma de puissance
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International
IGR Rectifier

Applications

e Switch Mode Power Supply ( SMPS )
e Uninterruptable Power Supply

e High speed power switching

Benefits

e Low Gate Charge Qg results in Simple
Drive Requirement

e Improved Gate. Avalanche and Dynamic
dv/dt Ruggedness

e Fully Characterized Capacitance and
Avalanche Voltage and Current

SMPS MOSFET

PD 91884

IRFP450A

HEXFET® Power MOSFET

Vbss

Rds(on) max | Ip

500V

0.40Q 14A

GDS

TO-247AC
e Effective Coss Specified ( See AN 1001)
Absolute Maximum Ratings
Parameter Max. Units
Ip @ T¢ =25°C Continuous Drain Current, Vgs @ 10V 14
Ip @Tc =100°C§{ Continuous Drain Current, Vgs @ 10V 8.7 A
fom Pulsed Drain Cumrent © 58
Pp@Tc =25°C | Power Dissipation 190 W
Linear Derating Factor 1.5 wi°C
Vas Gate-to-Source Voltage + 30 \'4
dv/dt Peak Diode Recovery dvidt 3 41 Vins
T, Operating Junction and -55 to+ 150
Ts1e Storage Temperature Range °C
Soldering Temperature, for 10 seconds 300 (1.6mm from case )
Mounting torge, 6-32 or M3 screw 10 ibfein (1.1Nsm)

Typical SMPS Topologies:

e Two Transistor Forward
» Half Bridge, Full Bridge
¢ PFC Boost

Notes @ through ® are on page 8

DT 14



IRFP450A International
Static @ T, = 25°C (unless otherwise specified) IoR Rectifier
Parameter Min.} Typ.| Max. | Unitg Conditions
VBrIDSS Drain-to-Source Breakdown Voltage 500 | — | ~— V 1 Vgg =0V, Ip = 250pA
AViaripss/AT 4 Breakdown Voltage Temp. Coefficient] — | 0.68| — | V/°C| Reference to 25°C. Ip = 1mA®
Rpson) Static Drain-io-Source On-Resistancel — | — [ 040] Q | Vas=10V,Ip=84A @
Vas(in) Gate Threshoid Voltage 201 —1 40 V | Vgs = Vgs, Ip = 250uA
. - e |} 25 Vps = 500V, Vgs = 0V
bes Drain-to-Source Leakage Current — [ — 250 Vos = 400V, Vgs = OV, T, = 125°C
less Gate-lo-Source Forward Leakage — ] —{ 100 nA Vgs = 30V
Gate-io-Source Reverse Leakage | — 1-100 Vgg = -30V
Dynamic @ T, = 25°C (unless otherwise specified)
Parameter Min.| Typ. | Max. |Units Conditions
On Forward Transconductance 78 | — | — S | Vps =50V, Ip = B4A
Qp Total Gate Charge — { — | B4 b = 14A
Qgs Gate-to-Source Chargs — —] 16 nC | Vps = 400V
Qg Gate-to-Drain {"Miller™) Charge —1 26 Vgs = 10V, See Fig. 6 and 13 @
 tfon) Tum-Cn Delay Time — 1} 15 | — Vpp = 250V
t Rise Time — 1 38]—1 ¢ |b=14A
tagotn) Tum-Off Delay Time — 1 35— Rg =6.2Q
] Fal Time — i 29 | — Rp=17QSeeFig. 10 @
Ciss input Capacitance — 1 2038 — Vgs =0V
Coss Output Capacitance — 1 307 | - Vps = 25V
Crss Reverse Transfer Capacitance — | 10 | — | pF | f=10MHz, SeeFig. 5
Coss Output Capadtance — 12859 — Vgs = 0V, Vps = 1.0V, f=1.0MHz
Coss Output Capaditance — 1 81 | — Vgs = 0V, Vpg =400V, f = 1.0MHz
Coss off. Effectiva Qutput Capacitance —— ] O | —— Vgs = OV, Vps = 0V t0 400V ®
Avalanche Characteristics
Parameter Typ. Max. Units
Eas Single Pulse Avalanche Energy® —_ 760 mJ
lar Avalanche Cumrent® —— 14 A
Ear Repetitive Avalanche Energy® — 19 mJ
Thermal Resistance
Parameter Typ. Max. Units
Rasc Junction-to-Case e 0.65
Rscs Case-to-Sink, Flat, Greased Surface 0.24 —_— *Ciw
| Rea Junction-to-Ambient 40
Diode Characteristics
Parameter Min.| Typ.| Max. | Units Conditions
[ Continuous Source Cument | 1 MOSFET symbol o
(Body Dicde) A showing the
tsm Puised Source Current integral reverse <
(Body Diode) © ] % p-n junction diode. s
Vsp Diode Forward Voitage —f—1 14 V | Ty=25"C, Ig=14A Vgg =0V @
tee Reverse Recovery Time — | 487 | 731 ns | T)=25°C, tr = 14A
Qs Reverse RecoveryCharge -1 381 58 | pC | di/dt= 100Afus @
ton Forward Tum-On Time Intrinsic tum-on time is negligible (um-on is dominated by Lg+p)

DT 15
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A - ETUDE DE LA PINCE DE SOUDAGE

Cette pince de soudage, appartenant a la chaine de soudage, est mise en situation pages DT1 et DT3.
La pince est décrite dans la notice pages DT2 et DTS5.
La pince est schématisée en position fermée sur le document DT6.

Pour ouvrir la pince, un vérin, non schématisé sur le document DR2, déplace le doigt de 20 mm vers la
gauche.

Question 1 Répondre sur la page DR2

Compléter le schéma de la pince en position ouverte.

Préciser les nouvelles positions des centres de liaison : I', J', D', F', E' et C".
Le schéma proposé est réalisé a I'échelle 1:2.

Question 2 Répondre dans le cadre 1

En déduire I'ouverture réelle de la pince (distance maxi entre les points L'1 et L'2).
Justifier briévement.

Cadre 1

DR1
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B - VERIFICATION DES EFFORTS SUPPORTES PAR LA PINCE  voirpage DT7

Actions transmises par la glissiére a aiguilles entre le doigt de pince 1 et le support 0
appartenant au module horizontal

Le taux de batteries refusées dans le test électrique en bout de chaine, est jugé trop important. Le
soudage realisé par les pinces n'est pas d'une qualité suffisante. L'équipe de maintenance met en cause
la liaison glissieére entre le doigt de pince 1 et le support 0. On souhaite déterminer les efforts transmis
par cette glissiére afin de vérifier si elle a été bien dimensionnée.

Des calculs préliminaires ont été réalisés, on s'intéresse maintenant aux efforts transmis par la glissiere
a aiguilles montée entre le doigt de pince 1 et le support 0.

Hypotheses :

» le poids du doigt de pince 1 est négligé par rapport aux efforts mis en jeu ;

 les efforts transmis par les articulations A et B au support de pince 1 se réduisent a des glisseurs
passant par le centre des liaisons et paralléles a 'axe des x ;

 les actions du vérin sur le doigt de pince 1 se réduisent & un glisseur passant par le centre N de la
flaisonetd'axe x ;

 les efforts nécessaires au sertissage a I'extrémité L1 du doigt de pince se réduisent a un glisseur,
paralléle a 'axe des x ;

o la liaison realisée par la glissiére a aiguilles entre le support O et le doigt de pince 1 est considérée
comme parfaite (sans frottement) ;

s on prendra les valeurs suivantes : XAgr= -1000daN ; XB;4= +500daN ; XL, =-500 daN.

Question 3

On souhaite utiliser un logiciel de calcul pour déterminer le torseur des actions mécaniques transmises

par la giissiére a aiguilles entre le support de pince 1 et le support 0.

Compléter le tableau de préparation de ce calcul (TABLEAU N°1 page DR4). Le nombre de cases
proposees n'est pas nécessairement égal au nombre d’actions mécaniques.
Préciser les particularités : type du torseur, centre géométrique, liaison modélisée.
Indiquer pour chaque torseur :

- le point de réduction avec ses coordonnées dans le repére de la page DT7 ;

- les valeurs des coordonnées, lorsqu'elles sont connues ;

- les coordonnées inconnues (que 'on entourera en rouge lorsque le tableau 1 sera rempli) selon

les notations de 'exemple ci-dessous.

Afin de déterminer si le probléme est résoluble, on précisera également, dans le bas du tableau, le
nombre d'inconnues scalaires aprés les avoir entourées en rouge :

PO_'m de réducton J )R(’esultante ll\_/lom:ant Torseur t© déterminé au point J du
Xi=......... {708 ot J708= ... solide 7 sur le solide 8:

= YL7/8=-------'---- Ml7l8=--~---------
Zi= ... Zi7IB= ............ NL7/3=

DR3
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TABLEAU N°1 Nota : Les calculs, bien siir, ne sont pas a effectuer

\\ /
T

LOGICIEL DE CALCUL DANS L ESPACE ]

iL Feuille d'analyse ‘

SYSTEME ISOLE :

Nombre de torseurs d’actions mécaniques extérieures agissant sur le systeme isclé :

TORSEUR |Actionde ____sur ___ | Particularités (type de liaison, frottement, ... )

1

LW EN

o

ECRITURE DES TORSEURS: (rappel des unités : longueurs en ____, effortsen____, moments en )

Pomt | Résultante | Moment |

Point __ | Résultante | Moment {2 Point __ | Résultante | Moment \
i
|
= |
J

—1=]

T eam | Re i Bloa
| _| Point __ | Résultante | Moment [7§ Point __

1

1

| ;

{ [

|

! SE—

l 1

S
1
|

Nombre d'inconnues scalaires (les entourer en rouge dans les tableaux ci-dessus) :

Résultante | Moment [SjPomt lRésultante Moment

——

' |
I
;' N !

T
3
|

e ——

DR4
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C - VERIFICATION DU SYSTEME HYDRAULIQUE Voir les pages DT8 et DT9

La production de batteries devant passer de 1000 par chaine & 1500 par période de 8 heures, il a été
décidé d'ajouter une 3°™ téte de soudage aux 2 premiéres. Initialement, le soudage se faisait comme
indiqué pages DT1 et DT3.

On veut donc maintenant utiliser 3 tétes de soudure pour souder les pattes de plomb a travers les 5
trous du boitier de batterie. (voir page DT4) :

- la téte T1 realise toujours les soudages a travers les trous 2 et 4 ;

- la téte T2 réalise seulement les soudages a travers les trous 1 et 3 ;

- la téte T3 réalise le soudage a travers le trou 5.
On veut savoir si le systéme hydraulique permettant d'alimenter les 2 vérins de déplacement vertical des
2 pinces va pouvoir en alimenter 3.

Hypotheses :

- la course verticale de chaque pince est de 100 mm ;

- laremontée s'effectueen 0,5 s ;

- cette remontée s'effectue suivant un cycle triangulaire : deux
mouvements, une accélération et une décélération de méme
valeur absolue (voir diagramme ci-contre) ; —p
la masse mobile de chaque téte de soudage est de 200 kg ; ta tq
- chaque téte est équipée d'un vérin de translation verticale de cylindre de diamétre 50 mm et d’un

piston de diamétre de tige de 28 mm.

Question 4 Répondre dans le cadre 2
Déterminer le temps et la distance parcourue pendant la phase accélération.

Cadre 2

Question 5 Répondre dans le cadre 3
Déterminer cette accélération ainsi que la vitesse maximale de Ia téte.

Cadre 3
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Question 6 Reépondre dans le cadre 4

En appliqguant le principe fondamental de la dynamique, déterminer la force de poussée F nécessaire de
chaque vérin. Prendre g = 9.81m.s~.

O
]
o.
@
N
.

Question 7 Répondre dans le cadre 5
En se plagant dans le cas ou 'effort du vérin nécessaire a la remontée de la téte de soudage est de
2050 N (cette valeur sera la donnée utilisée pour les questions 7 a 10), déterminer la pression p du

fluide agissant dans la cavité inférieure du vérin (sous le piston) nécessaire pour remonter la téte de
soudage solidaire du piston.

Cadre5 |

Question 8 Répondre dans le cadre 6

En se plagant dans les conditions correspondant a la remontée simultanée des 3 tétes, déterminer le
débit maxi Qv de la pompe, nécessaire a {'alimentation des 3 vérins.

Cadre 6 |
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Question 9 Répondre dans le cadre 7
Le rendement global de la pompe est np,= 0,8. Le rendement de I'ensemble des 3 vérins et des
distributeurs est n,= 0.7 (di essentiellement au frottement des joints et au frottement visqueux du fluide).
1) Déterminer le rendement global n de l'installation hydraulique.

2) Déterminer la puissance utile Pu du moteur électrique entrainant la pompe.
On donne la relation de la puissance hydraulique : P = Qv. Ap (Qv = débit ; Ap = pression, unités Sl)

'Cadre 7

Question 10 Reépondre dans le cadre 8

Le moteur actuel n'est pas suffisamment puissant. Il est décidé d'interposer un accumulateur entre la
pompe et les vérins pour remédier a cette insuffisance. (voir page DT9).

Expliquez précisément pourquoi et comment on pourra résoudre le probléme grace a un accumulateur.

Cadre 8
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D - ETUDE DU CHARGEUR DE BATTERIES

L'eétude porte sur les systémes de charge des batteries. Cette installation comprendra plusieurs types de
chargeurs (DT12). Pour améliorer les performances de charge, l'installation va étre équipée d'un circuit
supplémentaire. Ce chargeur est repéré nouveau dispositif sur le document DT12. Celui-ci permettra
d'augmenter le rendement du circuit de charge, et d'avoir une flexibilité sur la quantité des batteries a
charger.

La structure hacheur est raccordée sur le bus continu de 324 V, et peut débiter un courant de charge
maximal de 15 A. La fréquence de hachage sera de 20 Khz.

//
\\

Question 11 Répondre dans le cadre 9

En utilisant les documents DT12 et DT13, identifier si le chargeur est de type série ou paralléle et
dessiner le schéma de principe de sa structure simplifiée en indiquant le nom de chaque élément
représente.

| Cadre 9

Question 12 Répondre dans le cadre 10

En utilisant le document DT12, justifier le choix de la structure du nouveau dispositif par rapport au
dispositif de l'installation existante au point de vue énergétique, en comparant le systéme ballast au
systéme hacheur.

Remargue : Poser comme hypothése que les éléments composant la structure sont parfaits.

Cadre 10
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E — DETERMINATION DES PERFORMANCES DE CHARGE DU NOUVEAU
DISPOSITIF

Remarque : Pour cela vous devez déterminer le nombre maximal de batteries pouvant étre chargées,
par le nouveau dispositif.

Voir les documents DT10, DT11, DT12 et DT13.

Question 13 Répondre dans le cadre 11

En utilisant le document DT15, pour la durée de charge maximale, calculer le courant de charge d'une
batterie.

Sachantque Q=It avec: QenAmpéreheure ; lenAmpére ; ten heure.
'Cadre 11 |
Question 14 Répondre dans le cadre 12

En utilisant les documents DT10 ou DT13, relever le courant de charge nominal du hacheur et en
déduire le nombre de palettes pouvant étre branchées en paralliéle.

Cadre 12
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En utilisant le document DT10, reiever la tension nominale de la batterie, et calculer la tension de charge

de la batterie. En considérant que la tension de sortie du hacheur est de 162 V, calculer le nombre de
batteries pouvant étre raccordées en série.

\\
/

Question 15 Répondre dans le cadre 13

Cadre 13

Question 16 Répondre dans le cadre 14

En déduire le nombre maximal de batteries pouvant étre chargées.

Cadre 14 |
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Question 17 Répondre dans le cadre 15

Dans le cas d'une production moins importante, le nombre de batteries raccordées diminue. On doit
alors agir sur la tension de charge. Expliquer comment on modifie celle-ci ?

Cadre 15

Question 18 Répondre dans le cadre 16

Déterminer et calculer la tension de sortie du hacheur, pour une charge globale de 40 batteries. Le
courant de charge étant toujours égal a 15 A, il y aura donc 5 groupements branchés en paraliéle.

Cadre 16

Question 19 Répondre dans le cadre 17
En déduire la valeur du réglage du rapport cyclique.

Cadre 17 |
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F - PERFORMANCE DE L'INTERRUPTEUR STATIQUE

Question 20 Répondre dans le cadre 18

En utilisant les documents DT12, DT13, DT14 et DT15, indiquer le type de composant utilisé pour
réaliser l'interrupteur statique du hacheur.

Cadre 18

Question 21 Répondre dans le cadre 19

Préciser, si la commande de celui-ci est du type tension ou courant.

B

Cadre 19 J
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En utilisant les documents techniques DT14 et DT15, donner ses principales caractéristiques.

\
/

Question 22 Répondre dans le cadre 20

Cadre 20

Question 23 Répondre dans le cadre 21 Voir le document DT13

En considérant que le courant de charge se répartit uniformément dans les 2 transistors
IRFI 450, vérifier leur choix par rapport au courant de charge.

Cadre 21
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Question 24 Répondre dans fe cadre 22

/ \
\

Le montage paralléle des deux transistors permet de réduire la résistance Rds(on) de l'interrupteur
statique du hacheur.

Faire le schéma équivalent de l'interrupteur statigue en vous aidant du document DT13.

Calculer la valeur de la résistance équivalente de celle-ci.

Vous préciserez I'intérét de la diminution de cette résistance équivalente.

Cadre 22 l

G - DETERMINATION DU RENDEMENT DU NOUVEAU DISPOSITIF ET
COMPARAISON AVEC LE CHARGEUR BALLAST DE L'INSTALLATION
EXISTANTE

Le chargeur ballast a un rendement de 55 %. On veut vérifier que le nouveau dispositif permet d'avoir un
meilleur rendement.

Question 25 Répondre dans le cadre 23

Déterminer et calculer la puissance absorbée du hacheur pour 40 batteries alimentées en 5
groupements paralléles de 8 batteries en série.

Cadre 23 l
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En sachant que les transistors et les autres composants du hacheur dissipent 190 W de perte sous
15 A, calculer le rendement de I'ensemble.

\
/

Question 26 Répondre dans le cadre 24

Cadre 24 |
Question 27 Répondre dans le cadre 25

Comparer celui-ci, avec I'ancien montage.

Cadre 25
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